TECHNIQUES INDUSTRIELLES

Electrotechnique

Variation de vitesse
des moteurs Brushless

PUBLIC » Techniciens de maintenance et bureau d’études

OBJECTIFS » Mettre en service un variateur pour moteur autosynchrone
Optimiser les réglages en fonction des applications
Diagnostiquer une défaillance et y remédier

La régulation et les asservissements

- Les différentes commandes d'un systéme automatisé
- Commande tout ou rien
- Commande en boucle ouverte
- Commande en boucle fermée

Caractéristiques du moteur
autosynchrone

- Technologies, principe de fonctionnement
- Applications industrielles

Les capteurs utilisés

- Les résolvers
- Les codeurs absolus

Principe de fonctionnement
du variateur-régulateur associé
a son moteur

- Schéma synoptique du variateur (I'autopilotage, la
régulation de vitesse, I'asservissement de position
et de couple)

Mise en service du variateur

- Etude du manuel de mise en service
- Précautions, sécurité

- Réglages de la régulation selon les différents types de
charges utilisées (réponses du moteur autosynchrone

a l'oscilloscope)

AFPl

BRETAGNE

Mise en service d’'un axe
machine-outil

Diagnostic, dépannage d'une
défaillance (variateur ou moteur)

- Ftude du manuel de maintenance
- Méthode de dépannage

- Localisation de la défaillance

- Remédier au dysfonctionnement

Moyens pédagogiques

- Différents variateurs de vitesse de la marque
« TELEMECANIQUE (Lexium 05)
« Logiciel power suite Schneider
- OMRON XTRADRIVE
- Appareils utilisés
+ Multimétres RMS
« Pinces amperemétriques,
« Oscilloscopes numériques
« Tachymetres numériques

® DEMARCHE PEDAGOGIQUE

o SERVICE INFOS




